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รายละเอียดของรายวิชา 

คณะ วิทยาศาสตรและเทคโนโลยี สาขาวิชา ปญญาประดิษฐ 

ภาคการศึกษาที่ 2 ปการศึกษา 2566 

มหาวิทยาลัยหัวเฉียวเฉลิมพระเกียรติ 

 

หมวดที่ 1 ขอมูลทั่วไป 

1. รหัส-ชื่อวิชาและจำนวนหนวยกิต  

AI 4203 หลักพ้ืนฐานของวิทยาการหุนยนตสำหรับปญญประดิษฐ  

Basic Principles of Robotics for Artificial Intelligence (3 หนวยกติ) 

จำนวนชั่วโมง/ภาคการศึกษา 

บรรยาย การฝกปฏิบัติการ 

บรรยาย 30 ช่ัวโมง ตอภาคการศึกษา ปฏิบัติ 30 ช่ัวโมง ตอภาคการศึกษา 
 
2. หลักสูตร และประเภทรายวิชา หลักสูตรวิทยาศาสตรบัณฑิต (ปญญาประดิษฐ) ประเภทรายวิชาเอกเลือก 

3. ระดับการศกึษา/ ชั้นปที่เรียน ภาคการศึกษาที่ 2/ช้ันปที ่3 

4. รายวิชาที่ตองเรียนมากอน (Pre-requisite)     ไมม ี

5. รายวิชาที่ตองเรียนพรอมกัน (Co-requisites)  ไมม ี

6. ชื่ออาจารยผูรับผิดชอบรายวิชา อาจารย ดร. ศิลา เต็มศิริฤกษกลุ 

    ชื่ออาจารยผูรับผิดชอบรวม ไมม ี

7. สถานที่เรียน อาคารเรียน 2   มหาวิทยาลัยหัวเฉียวเฉลมิพระเกียรติ 

  ภาคบรรยาย 

กลุม 01 วันศุกร เวลา 13.30 – 15.30 น. หอง 2-420 

ภาคปฏิบัติ 

กลุม 01 วันศุกร เวลา 15.30 – 17.30 น. หอง 2-427  
8. วันที่จัดทำรายละเอียดของรายวิชา หรือปรับปรุงลาสดุ 26 ธันวาคม 2566 

9. จำนวนชั่วโมงตอสัปดาหที่อาจารยใหคำปรึกษาและแนะนำทางวิชาการเปนรายบคุคล 

   วันศุกร เวลา 09.30 – 12.00 น. (เฉพาะบุคคลที่ตองการ) โดยประกาศเวลาใหคำปรึกษาที่หนาบูธ

ทำงาน นอกจากน้ียังสามารถปรึกษาผานชองทางออนไลนได เชน เฟสบุก ดิสคอรด ไลน และโปรแกรม 

social network อ่ืนๆ 
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หมวดที่ 2 วัตถุประสงคและผลลัพธการเรยีนรู 

1. วัตถุประสงคของรายวิชา 

รายวิชา AI 3413 การเรียนรูของเครื่องมีจุดประสงคเพ่ือใหนักศึกษา 

 ใหนักศึกษาเขาใจหลักการภาพรวมของวิทยาการหุนยนต 

 ใหนักศึกษาเขาใจหลักการทำงานของ ตัวรับรู อุปกรณขับ การสื่อสารและการควบคุมหุนยนตพ้ืนฐาน 

 
2. คำอธบิายรายวิชา 

 ภาพรวมของวิทยาการหุนยนต การจำแนกประเภทของหุนยนต จลนศาสตรเบื้องตน ตัวรับรูและอุปกรณขับ 

พ้ืนฐานทางอิเล็กทรอนิกสสำหรับหุนยนต การสื่อสารและการควบคุมการทำงานขั้นพ้ืนฐานของหุนยนต 

 Overview of robotics, Robot classification, Elementary kinematics, Sensors and actuators, Basic 

electronics for robots, Communication and basic control operations of robots. 
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3. ผลลัพธการเรียนรูที่คาดหวังของรายวิชา  (Course-level Learning Outcomes: CLOs) นักศึกษาสามารถ 

(ระบุผลลัพธการเรียนรูตาม Bloom’s Taxonomy) 

เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอนแลว นักศึกษาทีส่ำเร็จการศึกษาในรายวิชา สามารถ  

CLO 1. อธิบายนิยาม และหลักการเบ้ืองตนของแนวคิดวิทยาการหุนยนต การจำแนกประเภทของหุนยนต 

CLO 2. ระบุขอดีและขอดอยของเทคโนโลยีหุนยนต 

CLO 3. แสดงความสัมพันธของการทำงานของคอมพิวเตอรและตัวรับรู และอุปกรณขับ พื ้นฐานทาง

อิเล็กทรอนิกสสำหรับหุนยนต 

CLO 4. นำเสนอตัวอยางแนวการประยุกตใชเทคโนโลยีหุนยนต 

CLO 5. แสดงความเขาใจเกี่ยวกับการสื่อสารและการควบคุมการทำงานขั้นพ้ืนฐานของหุนยนต 

4. ความสอดคลองของผลลัพธการเรียนรูที่คาดหวังของหลักสูตร (Program Learning Outcome : PLOs) 

และผลลัพธการเรียนรูที่คาดหวังระดับรายวิชา (Course-level Learning Outcomes: CLOs) 

PLOs/CLOs 
CLO 

1 

CLO 

2 

CLO 

3 

CLO 

4 

CLO 

5 

PLO 1. มีความรู และทักษะในการออกแบบขั ้นตอนวิธี รวมถึงเลือกใชเคร ื ่องมือในการแกไขปญหาทาง

ปญญาประดิษฐ 

SubPLO-1.1. มีความรู และทักษะในการออกแบบขั้นตอนวิธี แบบจำลอง

ท ี ่ เ ก ี ่ ย วข  อง  เพ ื ่ อ ใช  ในการแก  ไขป ญหาทางด  าน

ปญญาประดิษฐ (Knowledge) 
     

SubPLO-1.2. เลือกใชเครื่องมือในการแกไขปญหาทางปญญาประดิษฐได

อยางเหมาะสม (Skill)      

PLO 2. มีทักษะกระบวนการคิดที่เปนระบบ สามารถประยุกตใชความรูทางปญญาประดิษฐรวมกับศาสตรอื่น และ

พัฒนาระบบงานที่สงเสริมคุณภาพชีวิตได 

SubPLO-2.1. มีทักษะกระบวนการคิดอยางเปนระบบ(Skill)      

SubPLO-2.2. ประยุกตใชความรูทางปญญาประดิษฐรวมกับความรูใน

ศาสตรอื่นที่เกี่ยวของเพื่อสรางสรรคผลงานที่แกปญหาการ

ทำงานได (Knowledge, Skill) 
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PLOs/CLOs 
CLO 

1 

CLO 

2 

CLO 

3 

CLO 

4 

CLO 

5 

SubPLO-2.3. มีทักษะในการพัฒนาหรือประยุกตระบบงานที่ใชประโยชน

ดานสงเสริมคุณภาพชีวิต (Skills, Character)      

PLO 3. มีความรับผิดชอบตอตนเองและสังคม ตามหลักคุณธรรม 6 ประการและเศรษฐกิจพอเพียง และมีการ

พัฒนาความรูอยางตอเนื่องตลอดชีวิต 

SubPLO-3.1. แสดงออกซึ่งพฤติกรรมที่มีคุณธรรม 6 ประการ ไดแก ขยัน 

อดทน ประหยัด เมตตา ซื่อสัตย กตัญู และดำเนินชีวิต

ตามแนวปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง (Ethics) 
     

SubPLO-3.2. ม ีความร ับผ ิดชอบต อตนเอง องค กร และส ังคมตอ 

ผลกระทบจากการพัฒนาและประยุกตใช เคร ื ่องมือที่

เกี่ยวของกับปญญาประดิษฐ (Character) 
     

SubPLO-3.3. พ ัฒนาความร ู   ความชำนาญทางคอมพ ิวเดอร และ

ปญญาประดิษฐไดดวยตนเองอยางตอเนื่อง (Knowledge, 

Skills, Character) 
     

PLO 4. สามารถส่ือสาร และทำงานรวมกับผูอื่นได 

SubPLO-4.1. สามารถสื่อสารดวยภาษาไทย/ภาษาตางประเทศไดอยางมี

ประสิทธิภาพ (Character)      

SubPLO-4.2. ทำงานรวมกับผูอื ่นไดอยางมีประสิทธิภาพทั้งในบทบาท

ความเปนผูนำ และผูตาม (Character)      
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หมวดที่ 3 การพัฒนาผลการเรียนรูของนกัศึกษา 
 
 

ผลลัพธการเรียนรูที่คาดหวัง 

ของรายวิชา (CLOs) 

วิธีการจัดการเรียนรู วิธีการวัดประเมินผลการเรียนรู 

CLO 1.  อธ ิบายนิยาม และหลักการ

เบื้องตนของแนวคิดวิทยาการ

หุ นยนต การจำแนกประเภท

ของหุนยนต 

 สอนผานการทำกิจกรรมในการ

ระดมความคิด คนควา และอภิปรายโดย

ให น ักศ ึกษาได ลงม ือปฏ ิบ ัต ิจร ิ ง ใน

หองปฏิบัติการ โดยมีผู สอนใหคำชี ้แนะ

ตลอดรายวิชา 

 มีการจัดการเรียนการสอนใน

รูปแบบ Blended Learning ในรูปแบบ

ของ Flip Classroom โดยมีการจัดเตรียม

ส ื ่อการสอนในส วนของบรรยายภาค

ทฤษฏีเพ ื ่อให น ักศ ึกษาทำการศ ึกษา

ลวงหนากอนถึงชั่วโมงและฝกปฏิบัติหรือ

แกโจทยปญหาในชั้นเรียน 

 ใหนักศึกษาไดฝกวิเคราะหและ

แกป ญหาจากการทำงานจริง โดยนำ

ความรู ท ี ่ ได จากการศึกษาในรายว ิชา 

ตลอดจนวิชาอื ่นๆในหลักสูตรที ่เคยได

เรียนมาผสมผสานกับความรูจากศาสตร

อื ่นที ่อยู นอกเหนือจากศาสตรทางดาน

ปญญาประดิษฐ 

• การสงงาน เขาชั้นเรียน มีสวนรวม

ในชั้นเรียน 
• การอภิปรายการซักถามและการ

ตอบคำถาม 

• การนำเสนอโครงงานประจำวิชา 

(นำเสนอความคืบหนา, นำเสนอ

ผลงานปลายภาค) 

• การสอบกลางภาค 

 

CLO 2.  ระบ ุข  อด ี และข อด อยของ

เทคโนโลยีหุนยนต 

 ออกแบบกิจกรรมการเรียน

การสอนใหน ักศ ึกษาได ฝ กฝนการคิด

วิเคราะหขอมูลและลักษณะปญหาเพ่ือ

เลือกเทคนิคที่นำมาแกปญหาและลงมือ

ปฏิบัติจริง โดยใหนักศึกษาโครงงานกลุม

แบบเนนผูเรียนเปนสำคัญ มีการบริหาร

จ ัดการ แบ งบทบาทหนาท ี ่ตามความ

เหมาะสม โดยวิเคราะหจากศักยภาพของ

สมาชิกในทีมแตละคน ฝกฝนภาวะการ

เปนผู นำการทำงานเปนทีมและทำการ

แลกเปลี่ยนเรียนรูภายในชั้นเรียน กิจกรรม

นี ้เปนการสงเสริมการเพิ ่มทักษะการรู

สารสนเทศซึ่งเปนสวนหนึ่งของการสราง

คุณลักษณะของบัณฑิตไทในศตวรรษท่ี 21 

• การสงงาน เขาชั้นเรียน มีสวนรวม

ในชั้นเรียน 
• การอภิปรายการซักถามและการ

ตอบคำถาม 

• การสอบกลางภาค 
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และเปนการจัดการเรียนรูที ่ใหผู เรียนได

เรียนรูดวยการลงมือปฏิบัติจริง (Active 

Learning) นอกจากนี้ยังเปนการสงเสริม

ท ักษะด านการค ิดว ิ เคราะห  (Critical 

Thinking) ก า ร ต ิ ด ต  อ ส ื ่ อ ส า ร 

(Communication) และการทำงานเปน

กลุม (Collaboration) อีกดวย 

 อภ ิปรายแลกเปล ี ่ ยนความ

คิดเห็น ในแตละคาบของการสอน ไดให

โอกาสน ักศ ึกษาแสดงความค ิด เ ห็น

แลกเปลี่ยนประสบการณเกี่ยวกับหัวขอ

ตาง ๆ ที ่เกี ่ยวของ กิจกรรมนี ้ถ ือเปน

กิจกรรมที่สงเสริมทักษะการเรียนรูดวย

ตนเอง ฝกฝนการมีหลักคิดทางวิชาการใน

ศาสตรที่ตนศึกษา และสามารถเชื่อมโยง

กับศาสตรอื่นที่เกี่ยวของได และเปนการ

เพ ิ ่มความสามารถในการหาความรู

เพิ่มเติม และการมีนิสัยใฝรู  ฝกทักษะใน

การสืบหาขอมูล การสื่อสารและการใช

เทคโนโลยีเร ียนรู ผ านสื ่อ รวมถึงการ

สงเสริมและพัฒนาทักษะดานการสราง

นว ัตกรรมและการสร  า งสรรค  ตาม

คุณสมบัติของบัณฑิตไทยในศตวรรษท่ี 21 

CLO 3.  แสดงความสัมพันธ ของการ

ทำงานของคอมพิวเตอรและ

ตัวรับรูและอุปกรณขับ พื้นฐาน

ทางอ ิ เล ็กทรอน ิกส สำหรับ

หุนยนต 

 มีการมอบหมายใหนักศึกษา

ทำโครงงานประจำว ิชา (Project 

Based Learning) โ ด ย เ ร ิ ่ ม จ า ก

ออกแบบการทดลอง ทำการทดลอง 

สร ุปผล และเข ียนรายงานทาง

ว ิ ช าการ ในร ู ปแบบสากล  โดย

นักศึกษาตองศึกษาศาสตรอื่นที่เกี่ยว

ข อ ง ก ั บ โ ค ร ง ง า น  แ ล ะ น ำ ม า

ประยุกตใชในโครงงาน 

 

• การสงงาน เขาชั้นเรียน มีสวนรวม

ในชั้นเรียน 
• การอภิปรายการซักถามและการ

ตอบคำถาม 

• การนำเสนอโครงงานประจำวิชา 

(นำเสนอความคืบหนา, นำเสนอ

ผลงานปลายภาค) 

• การสอบกลางภาค 

 

CLO 4.  นำ เสนอต ั วอย  า งแนวการ

ประยุกตใชเทคโนโลยีหุนยนต 

 มีมอบหมายหัวขอในการศึกษา

ให  ก ั บน ั กศ ึ กษา  และให น ั กศ ึ กษา

ทำการคนควาขอมูลที่เกี่ยวของกับหัวขอ 

จากแหลงตาง ๆ เพื ่อนำมาแลกเปลี ่ยน

• การสงงาน เขาชั้นเรียน มีสวนรวม

ในชั้นเรียน 
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เร ียนรู ในชั ้นเร ียน กิจกรรมนี ้ถ ือเปน

กิจกรรมที่สงเสริมทักษะการเรียนรูดวย

ตนเอง ฝกฝนการมีหลักคิดทางวิชาการใน

ศาสตรที่ตนศึกษา และสามารถเชื่อมโยง

กับศาสตรอื่นที่เกี่ยวของได และเปนการ

เพ ิ ่มความสามารถในการหาความรู

เพิ่มเติม และการมีนิสัยใฝรู รวมถึงเปน

การฝกทักษะในการสืบหาขอมูล การ

สื่อสารและการใชเทคโนโลยีเรียนรูผาน

สื ่อ ตามคุณสมบัต ิของบัณฑิตไทยใน

ศตวรรษท่ี 21 

• การอภิปรายการซักถามและการ

ตอบคำถาม 

• การสอบกลางภาค 

 

CLO 5.  แสดงความเขาใจเกี่ยวกับการ

ส ื ่อสารและการควบคุมการ

ทำงานขั้นพ้ืนฐานของหุนยนต 

 ม อ บ ห ม า ย ใ ห  น ั ก ศ ึ ก ษ า

ทำการศึกษาคนควา วิเคราะห ปญหาท่ี

สามารถนำเทคนิคการเรียนรูของเครื่อง

มาแกไข รวมถึงฝกฝนการการโปรแกรม

เพื ่อแกปญาหาขางตน โดยประยุกตใช

ความรูและเลือกใชเครื่องมือที่เหมาะสม

กับการแกไขปญหา พรอมทั้งอภิปรายใน

ชั้นเรียนเพื่อเปนการแลกเปลี่ยนมุมมอง

และประสบการณ โดยกิจกรรมนี้ถือเปน

กิจกรรมที่สงเสริมทักษะการเรียนรูดวย

ตนเอง ฝกฝนการมีหลักคิดทางวิชาการใน

ศาสตรที่ตนศึกษา และสามารถเชื่อมโยง

กับศาสตรอื่นที่เกี่ยวของได และเปนการ

เพ ิ ่มความสามารถในการหาความรู

เพิ่มเติม และการมีนิสัยใฝรู มีความเทา

ท ั น ก ั บ ค ว า ม เ ค ล ื ่ อ น ไ ห ว  แ ล ะ

ความกาวหนาในศาสตรที่ศึกษา การคิด

เชิงวิพากษและการแกปญหา (Critical 

thinking and problem solving) ก า ร

สงเสริม ความสามารถในการประยุกต

ความรู ใหเหมาะสมกับบริบททางสังคม 

รวมถึงเปนการฝกทักษะในการสืบหา

ขอมูล การสื่อสารและการใชเทคโนโลยี

เรียนรูผานสื่อ ตามคุณสมบัติของบัณฑิต

ไทยในศตวรรษท่ี 21 อ ีกท ั ้ ง เป นการ

จ ัดการเร ียนการสอนแบบ Project-

based Flip classroom อีกดวย 

• การนำเสนอโครงงานประจำวิชา 

(นำเสนอความคืบหนา, นำเสนอ

ผลงานปลายภาค) 

• สื่อในการนำเสนอโครงงานประจำ

ว ิ ชา  (นำ เสนอความค ืบหน  า , 

นำเสนอผลงานปลายภาค) 

• ผ ล ง า น โ ค ร ง ง า น ป ร ะ จ ำ ว ิ ช า 

(รายงานและความสมบูรณของ

โครงงาน) 
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หมวดที่ 4 แผนการจัดการเรียนรูและการประเมินผลลพัธการเรียนรู 

1. แผนการสอน 

สัปดาหที่ 

ว/ด/ป 
หัวขอ/รายละเอียด 

ผลลัพธ 

การเรียนรู 

ที่คาดหวัง 

ของรายวิชา 

(CLOs) 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

และสื่อที่ใช 

จำนวน

ชั่วโมง 
ชื่อผูสอน 

1 

5 ม.ค. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Course 

Explanation 

- Background of 

Robotic 

CLO 1. 

CLO 2. 
- อธิบายแนวคิดและหลักการ

สำคัญของรายวิชา 

- ทำความรูจักกับเครื่องมือที่ตองใช

งานนวิชาพรอมมอบหมาย

งานคนควาเพ่ือเตรียมทำโครงงาน

ประจำวิชา 

- การเรียนการสอนอยูในรูปแบบ 

ออนไซต และออนไลนหากมีความ

จำเปนโดยผานโปรแกรม Zoom 

MS-Team Discord 
สื่อที่ใชสอน 

 แบบทดสอบกอนเขา

บทเรียน 

 PPT-Slide 

 ใช เอกสารประกอบการ
สอนใน E-learning 

 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 

 

2 

12 ม.ค. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Sensor and 

Actuator for 

Robot and 

Automation 1 

CLO 1. 

CLO 2. 

CLO 3. 

- ทำการเตร ียมส ื ่อการสอนสำหรับ

นักศึกษาโดยใหนักศึกษาไปทำการศึกษา

ดวยตัวเองลวงหนากอนเขาชั้นเรียน 

- ยกตัวอยางประกอบการบรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 
สื่อท่ีใชสอน 

 PPT-Slide 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 
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สัปดาหที่ 

ว/ด/ป 
หัวขอ/รายละเอียด 

ผลลัพธ 

การเรียนรู 

ที่คาดหวัง 

ของรายวิชา 

(CLOs) 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

และสื่อที่ใช 

จำนวน

ชั่วโมง 
ชื่อผูสอน 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

3 

19 ม.ค. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Sensor and 

Actuator for 

Robot and 

Automation 2 

CLO 1. 

CLO 2. 

CLO 3. 

- Flip classroom 

- ยกตัวอยางประกอบการบรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 
สื่อท่ีใชสอน 

 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 

 

4 

26 ม.ค. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Robotics 

Electronic and 

Embedded 

System 1 

CLO 1. 

CLO 2. 

CLO 3. 

- ยกตัวอยางประกอบการบรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

  

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 

 

5 

2 ก.พ. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Robotics 

Electronics and 

Embedded 

System 2 

CLO 1. 

CLO 2. 

CLO 3. 

- ยกตัวอยางประกอบการบรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

- ทดลองปฏ ิบ ั ต ิ ก า ร ในการ เ ข ี ยน

โปรแกรมเพ่ือประมวลผลสัญญาณ 

 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 
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สัปดาหที่ 

ว/ด/ป 
หัวขอ/รายละเอียด 

ผลลัพธ 

การเรียนรู 

ที่คาดหวัง 

ของรายวิชา 

(CLOs) 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

และสื่อที่ใช 

จำนวน

ชั่วโมง 
ชื่อผูสอน 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

 

6 

9 ก.พ. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Robot Kinematics 

1 

CLO 1. 

CLO 2. 

CLO 3. 

- ยกตัวอยางประกอบการบรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

- ทดลองปฏ ิบ ั ต ิ ก า ร ในการ เ ข ี ยน

โปรแกรมเพ่ือประมวลผลสัญญาณ 

- มอบหมายใหนักศึกษาทำการคนควา

งานวิจัยตางๆที ่เกี ่ยวของกับเนื ้อหาท่ี

เร ี ยน เพ ื ่ อค ิดแนวทางการพ ัฒนา

โครงการประจำวิชา 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 

 

7 

16 ก.พ. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Robot Kinematics 

2 

CLO 1. 

CLO 2. 

CLO 3. 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

- แบบฝกหัดเพิ ่มท ักษะ และ ความ

ชำนาญ 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 

 

8 สอบกลางภาค 
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สัปดาหที่ 

ว/ด/ป 
หัวขอ/รายละเอียด 

ผลลัพธ 

การเรียนรู 

ที่คาดหวัง 

ของรายวิชา 

(CLOs) 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

และสื่อที่ใช 

จำนวน

ชั่วโมง 
ชื่อผูสอน 

22 ก.พ. 

67 

9 

1 มี.ค. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Robot Dynamics 

CLO 1. 

CLO 2. 

CLO 3. 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

- แบบฝกหัดเพิ ่มท ักษะ และ ความ

ชำนาญ 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

 Google Collab 

 Anaconda 

 Jupiter notebook 

 Visual Studio 2022 

Visual Studio Code 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 

 

10 

8 มี.ค. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Basic Robot 

Programing with 

python 1 

CLO 1. 

CLO 2. 

CLO 3. 

- ยกตัวอยางการใชงานจริงประกอบการ

บรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

 Google Collab 

 Anaconda 

 Jupiter notebook 

 Visual Studio 2022 

 Visual Studio Code 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 
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สัปดาหที่ 

ว/ด/ป 
หัวขอ/รายละเอียด 

ผลลัพธ 

การเรียนรู 

ที่คาดหวัง 

ของรายวิชา 

(CLOs) 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

และสื่อที่ใช 

จำนวน

ชั่วโมง 
ชื่อผูสอน 

11 

15 มี.ค. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Basic robot 

Programming with 

Python 2 

CLO 1. 

CLO 2. 

CLO 3. 

- ยกตัวอยางการใชงานจริงประกอบการ

บรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

 Google Collab 

 Anaconda 

 Jupiter notebook 

 Visual Studio 2022 

 Visual Studio Code 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 

 

12 

22 มี.ค. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Industrial Robot 

Manipulator 

Programming 1: 

Introduction to 

Industrial Robot 

Program 

- Industrial Robot 

Manipulator 

Programming 2: 

Robot system and 

Workspace 

CLO 4. 

CLO 5. 

 

- ยกตัวอยางการใชงานจริงประกอบการ

บรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

 Google Collab 

 Anaconda 

 Jupiter notebook 

 Visual Studio 2022 

 Visual Studio Code 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 
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สัปดาหที่ 

ว/ด/ป 
หัวขอ/รายละเอียด 

ผลลัพธ 

การเรียนรู 

ที่คาดหวัง 

ของรายวิชา 

(CLOs) 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

และสื่อที่ใช 

จำนวน

ชั่วโมง 
ชื่อผูสอน 

13 

29 มี.ค. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Industrial Robot 

Manipulator 

Programming 3: 

Robot Tooling 

CLO 4. 

CLO 5. 

 

- ยกตัวอยางการใชงานจริงประกอบการ

บรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

- ฝกปฏิบัติใชงานอุปกรณจริง 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

 Google Collab 

 Anaconda 

 Jupiter notebook 

 Visual Studio 2022 

 Visual Studio Code 

 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 

 

14 

5 เม.ย. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Industrial Robot 

Manipulator 

Programming 4: 

Robot Task 

Programming 

CLO 4. 

CLO 5. 

 

- ยกตัวอยางการใชงานจริงประกอบการ

บรรยาย 

- ม ีการอภ ิปรายเป นกล ุ มย อย เ พ่ือ

สงเสริมทักษะทางความคิดอยางเปน

ระบบและมีเหตุผล รวมถึง ทักษะในการ

ทำงานเปนกลุม 

- ฝกปฏิบัติใชงานอุปกรณจริง 

 

สื่อท่ีใชสอน 
 PPT-Slide 

 ใชเอกสารประกอบการสอน

ใน E-learning 

 Google Collab 

 Anaconda 

 Jupiter notebook 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 
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สัปดาหที่ 

ว/ด/ป 
หัวขอ/รายละเอียด 

ผลลัพธ 

การเรียนรู 

ที่คาดหวัง 

ของรายวิชา 

(CLOs) 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

และสื่อที่ใช 

จำนวน

ชั่วโมง 
ชื่อผูสอน 

 Visual Studio 2022 

 Visual Studio Code 

15 

19 เม.ย. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

- Industrial Robot 

Manipulator 

Programming 5: 

Automation 

System 

CLO 4. 

CLO 5. 

 

- ใหนักศึกษานำเสนองานโดยมีการให

คำแนะนำจากอาจารยประจำวิชาและ

ใหนักศึกษาวิภาคอยางสรางสรรคและ

ประเมินเพื่อนนักศึกษาโดยกิจกรรมนี้

เปนการพัฒนาทักษะการทำงานรวมกัน

เป นท ีมในด านต าง ๆ และเป นการ

สงเสริมทักษะการเรียนรู ด วยตนเอง  

นอกจากนี้ยังเปนการสงเสริมทักษะดาน

การร วมม ือร วมใจ (Collaboration) 

การค ิดสร างสรรค  (Creativity) การ

ติดตอสื่อสาร (Communication) และ

การคิดวิเคราะห (Critical Thinking)  

- ทำการทดลองและพัฒนาโครงการโดย

นักศึกษาสามารถปรึกษาอาจารยประจำ

วิชาไดตลอดเวลา 

สื่อท่ีใชสอน 
 Google Collab 

 Anaconda 

 Jupiter notebook 

 Visual Studio 2022 

 Visual Studio Code 

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 

 

16 

26 เม.ย. 

67 

ภาคบรรยาย - 

ภาคปฏิบัติ 

Industrial Robot 

Manipulator 

Programming 6: 

Automation System 

CLO 4. 

CLO 5. 

 

- ใหนักศึกษานำเสนองานโดยมีการให

คำแนะนำจากอาจารยประจำวิชาและ

ใหนักศึกษาวิภาคอยางสรางสรรคและ

ประเมินเพื่อนนักศึกษาโดยกิจกรรมนี้

เปนการพัฒนาทักษะการทำงานรวมกัน

เป นท ีมในด านต าง ๆ และเป นการ

สงเสริมทักษะการเรียนรู ด วยตนเอง  

นอกจากนี้ยังเปนการสงเสริมทักษะดาน

2/2/0 อ.ดร. ภาคภูมิ 

ปฐมภาค 
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สัปดาหที่ 

ว/ด/ป 
หัวขอ/รายละเอียด 

ผลลัพธ 

การเรียนรู 

ที่คาดหวัง 

ของรายวิชา 

(CLOs) 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

และสื่อที่ใช 

จำนวน

ชั่วโมง 
ชื่อผูสอน 

การร วมม ือร วมใจ (Collaboration) 

การค ิดสร างสรรค  (Creativity) การ

ติดตอสื่อสาร (Communication) และ

การคิดวิเคราะห (Critical Thinking)  

- ทำการทดลองและพัฒนาโครงการโดย

นักศึกษาสามารถปรึกษาอาจารยประจำ

วิชาไดตลอดเวลา 

สื่อท่ีใชสอน 
 Google Collab 

 Anaconda 

 Jupiter notebook 

 Visual Studio 2022 

Visual Studio Code 

17  

7 พ.ค. 

67 

สอบปลายภาค 

 รวม   30/30/0  
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2. แผนการประเมินผลลพัธการเรียนรู 

ผลลัพธการเรียนรูที่คาดหวัง

ระดับรายวิชา (CLOs) 

วิธีการประเมินผลลัพธ 

การเรียนรู 

สัปดาหที่ประเมิน สัดสวนของการประเมิน 

CLO 1., CLO 2., CLO 3., 

CLO 4. 

การสงงาน เขาชัน้เรียน มีสวน

รวมในชั้นเรียน 

ตลอดภาคการศึกษา 
5% 

CLO 1., CLO 2., CLO 3. 

CLO 4. 

การอภิปรายการซักถามและ

การตอบคำถาม 

ตลอดภาคการศึกษา 
10% 

CLO 1., CLO 4., CLO 3., 

CLO 5. 

การนำเสนอโครงงานประจำ

วิชา (นำเสนอความคืบหนา, 

นำเสนอผลงานปลายภาค) 
สัปดาหที่ 13 

29 มี.ค. 67 

สัปดาหที่ 17 

7 พ.ค. 67 
 

25% (10%,15%) 

CLO 4., CLO 5. สื่อในการนำเสนอโครงงาน

ประจำวิชา (นำเสนอความ

คืบหนา, นำเสนอผลงานปลาย

ภาค) 

10% 

CLO 5. ผลงานโครงงานประจำวิชา 

(รายงานและความสมบูรณของ

โครงงาน) 

25% 

CLO 1., CLO 2., CLO 3., 

CLO 4. 

การสอบกลางภาค สัปดาหที่ 9 

22 ก.พ. 67 
25% 
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หมวดที่ 5 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 

 

1. ตำราและเอกสารหลักที่ใชในการเรียนการสอน 

ใชเอกสารที่อาจารยผูสอนมอบใหผานสื่อออนไลน 

 

2. เอกสารอานประกอบ/สือ่อิเล็กทรอนิกส/แหลงอางอิงอ่ืนๆ ทีน่ักศกึษาควรอานเพิ่มเติม 

 - 

 

3. เอกสารและขอมูลแนะนำ 

   ไมม ี
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หมวดที่ 6 การประเมินรายวิชาและกระบวนการปรับปรุง 

 

1. กลยุทธการประเมินประสิทธิผลของรายวิชาโดยนักศึกษา 

การประเมินประสิทธิผลในรายวิชาน้ีที่จัดทำโดยนักศึกษาไดจัดกิจกรรมในการนำแนวคิดและ ความเหน็จาก

นักศึกษาไดดังน้ี 

-  การสนทนากลุมระหวางผูสอนและผูเรียน 

-  การสังเกตการณจากพฤติกรรมของผูเรียน 

-  แบบประเมินผูสอนดวยระบบคอมพิวเตอรของมหาวิทยาลัย และ/หรือ สาขาวิชาฯ เปนผูสำรวจ 

-  แบบประเมินรายวิชาดวยระบบคอมพิวเตอรของมหาวิทยาลัย และ/หรือ สาขาวิชาฯ เปนผูสำรวจ 

 

2. กลยุทธการประเมินการสอน 

ในการเก็บขอมูลเพ่ือประเมินการสอนไดมีกลยุทธดังน้ี 

-  การวัดผลสมัฤทธ์ิทางการศึกษา 

-  การสัมภาษณแนวคิดและทัศนคติของนักศึกษา 

-  การแลกเปลีย่นความคิดเห็นกับอาจารยผูสอนรวม 

 

3. วิธีการปรับปรุงการสอน 

-  การประชุมคณะกรรมการบริหารหลักสูตรฯ 

-  การประชุมปรึกษาหารือเกี่ยวกับการเรียนการสอน 

-  การวิจัยในช้ันเรียน 

 

4. การทวนสอบผลลัพธการเรียนรูของรายวิชาของนักศึกษา 

 ในระหวางกระบวนการสอนรายวิชา มีการทวนสอบผลสมัฤทธ์ิในรายหวัขอ ตามที่คาดหวังจากการเรียนรูใน

รายวิชา ไดจากการสอบถามนักศึกษา หรือการสุมตรวจผลงานของนักศึกษา รวมถึงพิจารณาจากผลการทดสอบยอย 

และหลังการออกผลการเรียนรายวิชา มีการทวนสอบผลสัมฤทธ์ิโดยรวมในวิชาไดดังน้ี 

- มีการตั้งคณะกรรมการในสาขาวิชาเปนคณะกรรมการบริหารหลักสูตร เพื่อตรวจสอบผลการประเมินการ

เรียนรูของนักศึกษา โดยตรวจสอบขอสอบ วิธีการใหคะแนนสอบ และพิจารณาผลสอบ รวมถึงการทำแบบรายงานผล

การทวนสอบผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนตามมาตรฐานผลการเรียนรู โดยมีคณะกรรมการวิชาการประจำคณะฯ เปนผู

พิจารณา 

 

5. การดำเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวิชา 
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    จากผลการประเมิน และทวนสอบผลสมัฤทธ์ิประสิทธิผลรายวิชา จะมีการวางแผนการปรับปรุงการสอนและ

รายละเอียดวิชา เพ่ือใหเกิดคุณภาพมากขึ้น ดังน้ี 

-  ปรับปรุงรายวิชาทุกป ตามผลการประเมินและจากการประชุมเพ่ือพัฒนาการเรียนการสอน 

- ปรับปรุงรายวิชาและหลักสตูรตามขอกำหนดของกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแหงชาติ พ.ศ. 

2552 และตามเกณฑมาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2558 ในปการศึกษา 2565 
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ชื่ออาจารยผูรับผิดชอบรายวิชา 

 

 

ลงช่ือ อ.ดร. ศิลา เต็มศิริฤกษกุล     วันที่รายงาน................. 

               

 

ชื่ออาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 

 

ลงช่ือ อ.ดร. ศิลา เต็มศิริฤกษกุล       วันที่รายงาน.............. 
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